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Programac¢ao Robotica Avangada com Yaskawa YRC
Series

ESBOCO DE CURSO
Catalogo de niumero 5006-0000PT
Categoria robotica
Duragdo 15 horas
Contetido Adicional com Pacote de 10 horas
Hardware
Pré-requisito Curso Fundamentos da Robética

® Nota: Atividades escritas em itdlico requerem hardware. Consulte o documento de materiais do
curso e os documentos de atividade de laboratdrio individual para obter detalhes.

Atividade 1: Em Frente e Para Cima
Revisdo da Programacdo Robdtica Basica
Avaliacdo do RoboCell
Uma retrospectiva do seu sistema robético

Consideracgdes de seguranca

Atividade 2: Programacdo com Subrotinas
Sub-rotinas
Tarefa: Rodando RoboCell e Registrando PosicOes
Comandos de sub-rotina
Tarefa: Programac¢do com sub-rotinas
Tarefa: Execucdo e Avaliacdo do Programa

Tarefa: Alterar a ordem em que as sub-rotinas sdo executadas

Atividade de laboratério A: conectando dispositivos periféricos
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Atividade 3: Entradas Digitais
Entradas e saidas
Comuta¢ao Manual de Entradas Digitais
Ir para o comando
Programacdo com rétulos e saltos incondicionais
Comando de Salto Condicional

Tarefa: Programacdo com entradas e saltos condicionais

Atividade 4: Saidas Digitais
Entradas e saidas
Tabela Experimental
Tarefa: Enviando Sinais de Saida Manualmente
Tarefa: Programacgdo com sinais de saida

Tarefa: Produzindo Sinais de Saida Durante uma Operac¢do de Robd
Atividade de laboratdrio B: entradas e saidas

Atividade 5: Estendendo o Envelope
Envelope de trabalho do rob6
A Mesa Rotativa
Usando uma mesa rotativa para empilhar cilindros
Implementando um Sensor

Outros dispositivos periféricos

Atividade 6: O slidebase linear
Apresentando o Linear Slidebase
Controlando a base de slides
Gravando PosicOes Periféricas
Tarefa: Mover um rob6 ao longo de uma base de slides
Tarefa: Registrar Posi¢cGes para o Rob6 em um Slidebase

Tarefa: Programacdo com o Slidebase
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Atividade 7: Entrega de Materiais com um Projeto de Transportador
Transportadores em células de trabalho robdticas
Votagao
Entrega de materiais com um transportador
Comandos de parar o transportador e iniciar o transportador
Tarefa: Anunciar a chegada de um objeto no transportador
Tarefa: Posi¢cdes de Ensino e Programacdo

Tarefa: Execucdo e Avaliacdo do Programa

Atividade 8: Ramificagdao Condicional
Revisdo de Entradas e Saidas
Ramificacao Condicional
Tarefa: Registrando posi¢cdes para um programa de classificacdo
Tarefa: Programando uma Tarefa de Classificacdo

Tarefa: Executando e avaliando o programa de classificacdo
Atividade de Laboratdrio C: Condi¢oes

Mini-Atividade Motoman: Condi¢6es de Ensino
ConfiguracOes especiais de jogo
Ensinar configuracGes de condicao

Questionario

Atividade 9: A funcao de interrupg¢ao
Revisao da Ramificagcdao Condicional
Armazenando equipamentos usando o comando If Input
Entradas de amostragem
Na interrupcdo de entrada # No comando de salto
Tarefa: Rodando RoboCell e Registrando Posi¢cdes
Tarefa: Programacdo

Tarefa: Execucdo e Avaliagcdo do Programa
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Atividade 10: Loops e Contadores
Saltos
A Variavel Definida
Tarefa: Usando um valor de varidvel para programar saltos condicionais
Usando um loop condicional
Tarefa: Usando um loop condicional
Tarefa: Usando entradas do controlador em um loop condicional

Desafio de Programacao: Combinando CondicGes
Atividade de Laboratdrio D: Contando Blocos
Atividade de laboratdrio E: Mudan¢a
Atividade 11: Programando um Projeto de Sistema de Classificacao
Classificando blocos de um transportador
Sensor de pinga
Tarefa: Registrando Posi¢des
Tarefa: Programacdo das Varidveis
Tarefa: Escrevendo o Programa
Tarefa: Executando o Programa
Atividade de laboratério F: configuragdes avangadas de ferramentas
Projeto de laboratorio I: tarefa em segundo plano
Projeto de Laboratorio Il: Pegue e Mergulhe

Projeto de Laboratorio Ill: Ferramenta Dupla
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