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I Programacion robotica avanzada

MATERIALES DEL CURSO
Cantidad
Controlador de la serie YRC con colgante de 1
programacion
Brazo robético compatible con la serie YRC (por
. 1
ejemplo, GP8)
Pinza neumatica con caja de E/S 1
Hard .
ardware Banco de trabajo y placa adaptadora 1
Paquete de tabla de experimentos de E/S
. . s 1
(incluidos bloques y cilindros)
Alimentador por gravedad 1
Rejilla paletizadora con clavijas 1
RoboCell V10
Software
MotosimEG-VRC (opcional)
Fuente externa de presion de aire (por ejemplo, un compresor
portatil)
Materiales Ordenador
adicionales
Destornillador pequefio de cabeza plana
Destornillador pequefio de cabeza Phillips

Su robot requiere una mesa de apoyo y un area para realizar ejercicios. Los bancos de trabajo ranurados
Intelitek y los carros de entrenamiento de brazo robdtico Intelitek estan disefiados para ambos
propdsitos.

Si no ha comprado ninguno de estos productos, se puede utilizar una mesa de trabajo normal, siempre
gue pueda soportar su brazo robdético. Después de montar de forma segura el brazo robético, la mesa
de trabajo aun debe contener un drea no utilizada de al menos 0,5 m x 0,5 m (20 "x 20") frente al robot
con el fin de proporcionar un espacio para realizar ejercicios de laboratorio. Si la mesa de trabajo que
soporta el robot es demasiado pequefia para esto, se puede colocar una mesa de ejercicios adicional al
lado de la mesa de trabajo.

El software y la documentacion de Intelitek estan disponibles en http://intelitekdownloads.com.
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